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Farbcode fiir Widerstinde und Kondensatoren

2 1 0000=210K0NnN

Es bedeuten:

—~silber+10%

--gelb

1; Pun!»_ﬂt 2. Punkt 3. Punkt —braun

oder Ring oder Ring oder Ring
Farbe 1. Ziffer 2. Ziffer  Anzahl der se=-P 0t

Nullen

schwarz 0 0 keine 0
braun 1 1 0
rot 2 2 00
orange 3 3 000
gelb 4 4 0000
grin 5 5 00000
blau 6 6 000000 Toleranzen:
violett 7 7 0000000 ohne 4 Farbpunkt = + 20%
grau 8 3 —~= 4. Punkt silber = *10%
weil 9 9 - 4. Punkt gold =+ 5%
silber = o x 0,01 4. Punkt rot =+ 2%
gold = 5 x 0.1 4. Punkt braun ==+ 1%




Mit diesem Servo-Bausatz haben Sie ein bewshrtes Industrieerzeugnis erworben.
Die vielfach bewdhrte Servomechanik in Verbindung mit einer modernen

IC - Elektronik ergeben eine Proportional-Rudermaschine fir den anspruchsvollen
Modellbauer. Alle dem Bausatz beigefiigten Teile wurden einer mehrfachen

Priifung unterzogen. Daher ist bei sorgfédltigem Aufbau des Servos eine
einwandfreie Furktion gewihrleistet. Im librigen steht Ihnen unsere Service-
Abteilung jederzeit mit Rat und Tat zur Seite.

Mit einem passendem AnschluBstecker versehen, paBt das Servo an jede Digital-
Anlage, die mit positiven Kanalimpulsen arbeitet und deren Servoverstérker

in der Rudermaschine untergebracht ist.

Bevor Sie mit der Montage des Bausatzes beginnen, lesen Sie bitte die
Bauanleitung aufmerksam durch. Befolgen Sie unbedingt unsere Punkt - fir - Punkt
Reihenfolge und haken Sie jeden Schritt ab ( X ).

Teil-Nr. Menge Stiickliste Mechanik Artikel-Nr.
1 () 1 Gehéuse Oberteil 03 01 001
2 () 1 Gehduse Mittelteil 03 01 002
3 () 1 Gehduse Unterteill 03 01 003
ho() 2 Linearschieber 03 01 004
5 () 2 Welle 03 02 001
6 () 1 Zahnrad 03 01 005
T () 1 Zahnrad 03 01 006
8 () 1 Zahnrad 03 01 007
9 () 2 Zahnrad 03 01 008

10 () 1 Motor 8 - 11 Ohm 03 04 001

11 () 1 Potentiometer Kérper 5 KOhm 03 05 001

12 () 2 Schraube 03 02 002

13 () 1 Tesamoll 03 01 009

14 () 2 VerschluBplatte 03 01 010

15 () g Klebeschild 03 01 011

16 () 1 Halter SL - 1 901

17-{ ) 3 Gummitiille 03 01 012

Stiickliste Elektronik

18 () 1 FPlatine 07 09 171
19 () 1 IC SN 28604 07 11 001
20 () 2 R1, R2 Widerstand 100 Ohm 07 05 006
21 () 1 R3 Widerstand 1,5 KOhm 07 05 0oL
22 () 1 R4t Widerstand 10 KOhm 07 05 013
23 { ) 3 RS, R6, R7 Widerstand LT KOhm 07 05 002
24 () 1 R8 Widerstand 100 KOhm 07 05 005
25 () 1 R9 Widerstand 270 Ohm 07 05 007
26 () 1 R10 Widerstand 39 KOhm 07 05 018
27 () 1 C1 Keramikkondensator 4,7 nF 07 06 005
28 () 1 C2 Keramikkondensator 47 nF 07 06 003
29 () 1 C3 Tantalkondensator 0,47 MF 07 07 005
30 () 3 ch, €5, C6 Tantalkondensator 2,2 MF 07 07 001
31 () 1 C7 Tantalkondensator 6,8 MF 07 07 003
32 () 2 C8, €9 Tantalkondensator 33 MF 07 07 006
33 () 2 D1, D2 Diode 1 N LLLU8 07 10 003
3 () 1 Litze braun ( T cm ) 03 08 001
35 () 1 Litze geld ( T cm ) 03 08 002
36 () 1 Litze gran ( 7 cm ) 03 08 003
37 () 1 Litze blau ( T em ) 03 08 004
38 () 1 Litze weiB ( 7 cm ) 03 08 005
39 () 1 ServoanschluBkabel mit Blischelstecker 330
oder 1 ServoanschluBkabel fiir hobby u. sport Anlagen 331
ho () 1 Spezial Létzinn Ly 1






Zusammenbau der Servo-Mechanik mit Linearschieber

1 ( ) Vergleichen der Einzelteile mit der Stiickliste und Bild Nr. 1
2 () Motor Teil Nr. 10 in Mittelteil Teil Nr. 2 einsetzen. Auf Lage der
Motoranschliisse achten. Siehe Bild Nr. 2

3 ( ) Zahnrad Teil Nr. 6 auf Potentiometerwelle driicken
4 ( ) Zahnrad Teil Nr. 9 auf das Mittelteil legen und mit Motorritzel
in Eingriff bringen
5 () Welle Teil Nr. 5 einstecken
6 ( ) Zahnrad Teil Nr. 9a mit Ritzel von Zahnrad Teil Nr. 9 in Eingriff bringen
7 () Welle Teil Nr. 5a einstecken
8 ( ) Zahnrad Teil Nr. 8 auf Welle Teil Nr. 5 stecken
9 ( ) Zahnrad Teil Nr. T auf Welle Teil Nr. 5a stecken
10 ( ) Beide Linearschieber Teil Nr. L4 mit Zahnrad Teil Nr. 7 in Eingriff

bringen. Auf zentralen Sitz der Linearschieber achten

Gehduse Oberteil Teil Nr. 1 auf Mittelteil stecken

Mit einem Schraubendreher die Potentiometerwelle drehen, bis der
Schleifer des Potentiometers in Mittelstellung steht. Siehe Skizze

—

12 (

Umbau auf Drehscheiben Servo Seite 8

13 ( ) Potentiometer - Element Teil Nr. 11 in Mittelteil einsetzen und mit den
Schrauben Teil Nr. 12 anschrauben. Auf Pfeilrichtung achten (=>).
Siehe Skizze. Bemerkung: Das Potentiometer - Element ist leicht gefettet,
nicht abwischen.

14 () Die AnschluBfahnen des Potentiometer - Elementes werden auf 3 mm gekiirzt.
und nach auBen umgebogen.
15 () Alle Létfahnen verzinnen.
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Montage der Servo - Elektronik nach Bestiickungsplan

Fir die Montage des Servo Bausatzes sind folgende Werkzeuge erforderlich.
Ein Lotkolben, ca. 30 Watt mit einwandfreier Létspitze.
Ein kleiner scharfer Seitenschneider.

Alle AnschluBdrinte der Bauteile werden durch die Bohrungen der Platine, Teil-Nr.18
gesteckt, auf der Kupferkaschierten Seite umgebogen und auf ca. 1,5 mm lénge
abgeschnitten. 'Im Briicken zu vermeiden, milssen die Drahtenden in Léngsrichtung
der Leiterbahnen liegen.

Siehe nebenstehende Skizze.

Es ist WICHTI G , daB alle
Bauteile sowelt wie mdglich in die
Bohrungen der Platine gesteckt
werden, um eine mdglichst geringe
Bauhdhe zu erreichen.

Das LOten der einzelnen Bauteile
hat mit gut heiBem Létkolben
moglichst schnell, jedoch mit &duBerster Sorgfalt zu erfolgen.

Benutzen Sie nur das beigefiigte Spezial ILdtzinn.

) Vergleichen der Bauteile mit der Stiickliste

) Stecken und Ldten Teil Nr. 19 IC SN 2860k

( Auf Lage der Markierung im Geh#use achten. Siehe Bestiickungsplan. )

Stecken und Loéten Teil Nr. 20 R1, R2 100 Ohm (braun schwarz braun)

Stecken und Léten Teil Nr. 21 R3 1,5 KOhm (braun griin rot)

Stecken und Léten Teil Nr. 22 RUb 10 KOhm (braun schwarz orange)

Stecken und Loten Teil Nr. 23 RS, R6, R7 47 KOhm (gelb violett orange)

Stecken und Loten Teil Nr. 24 R8 100 KOhm (braun schwarz gelb)

Stecken und Ldéten Teil Nr. 25 R9 270 Ohm (rot violett braun)

R10 ist erforderlich, wenn das Servo an Anlagen der Fa. Rowan, Robbe,

Multiplex oder Simprop betrieben werden soll. Steckerbelegung Seite 8.
( Stecken und Loten Teil Nr. 27 C1 Keramikkondensator L,7 nF

11 () Stecken und Léten Teil Nr. 28 €2 Keramikkondensator 47 nF

Achtung. Bei den Tantalkondensatoren auf Polaritdt und evtl. Farbcode

achten. Siehe Seite 9
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12 () Stecken und Léten Teil Nr. 29 C3 Tantalkondensator 0,47 MF
13 () Stecken und LSten Teil Nr. 30 Cki, C5, C6 Tantalkondensator 2,2 MF
14 () Stecken und Léten Teil Nr. 31 C7 Tantalkondensator 6,8 MF
15 () Stecken und Léten Teil Nr. 32 €8, C9 Tantalkondensator 33 MF
16 ( ) Stecken und L&ten Teil Nr. 33 D1, D2 Diode 1 N 4hlL8
Achtung. Dioden kénnen verschieden gekennzeichnet sein. Siehe Skizze
17 ( ) Stecken und Léten Teil Nr. 34 Litze braun in Bohrung f
18 ( ) Stecken und Léten Teil Nr. 35 Litze gelb in Bohrung h
19 ( ) Stecken und L&ten Teil Nr. 36 Litze grau in Bohrung g
20 ( ) Stecken und Loten Teil Nr. 37 Litze blau in Bohrung d
21 () Stecken und Loten Teil Nr. 38 Litze wei in Bohrung e
22 ( ) Stecken und Ldten Teil Nr. 39 ServoanschluBkabel.

Achtung. Bei Verwendung des ServoanschluBkabels Nr. 331 1st vor dem
Loten eine VerschluBplatte Teil Nr. 14 {iber das Kabel zu schieben.
Kabel schwarz oder blau in Bohrung b
Kabel rot ' in Bohrung a
Kabel violett T in Bohrung ¢

23 ( ) Platine auf der Idtseite mit Spiritus und Bilirste reinigen, eventuelle
Létbriicken beseitigen, da sonst das IC bei der Inbetriebnahme zerstodrt wird.

Leiterbahnen mit Klarlack 1 e i ¢ h t einpinseln.
24 () Der Schrumpfschlauch auf dem Kabel Teil Nr. 39 wird soweit wie méglich

in Richtung Platine geschoben und mit einem F&hn aufgeschrumpft.
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Zusammenbau der Elektronik mit der Mechanik

1 () Priifen, welcher Motor dem Bausatz beigefligt wurde. Mitsumi- oder
Furuichi- Motor.
2 ( ) Anfertigen und Anldten der Briicke ( abgeschnittener Draht eines Widerstandes )
vom MasseanschluB zum MinusanschluB des Motors nach Bild Nr. 2 A oder B.
3 ( ) L8ten der Litzen weiB und blau nach Bild Nr. 2 A oder B an die Motoranschlilsse.
4 () Léten der Litzen grau, gelb und braun nach Bild Nr. 2 A oder B an die
Potentiometeranschliisse.
Die Litzen zum Motor miissen seitlich am Motor heruntergefiihrt werden,
damit sie nicht von der Platine abgeklemmt werden.
Die Litzenwerden mit Tesafilm am Motor befestigt. Siehe Bild Nr. 3 und L.
6 () Zum Schutz gegen mechanische Belastung kénnen die Bauteile leicht mit
Uhu - Alleskleber iiberzogen werden. ( Keinen Mehrkomponentenkleber
verwenden,da sonst die Bauteile bei einer eventuellen Reparatur nicht
entfernt werden kdnnen )
T () Das Stiick Tesamoll Teil Nr. 13 auf das Potentiometer kleben. Siehe Bild Nr. L
8 ( ) Gehduse - Unterteil Teil Nr. 3 iiber Motor und Elektronik schieben.
Darauf achten, daB keine Litzen eingeklemmt werden.
9 ( ) Beide Gehéuseh#lften werden mit den VerschluBplatten Teil Nr. 1k
zusammengehalten.
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Priifung und Abgleich

1 () Servo auf einen neutralisierenden Kanal des Empféngers anstecken.
( Héhen - oder Querruder ). Trimmung auf Neutral.

2 ( ) Sender und Empfénger einschalten. Die Schieber des Servos werden nun bis ;

zu einem, durch die Stellung des Steuerkniippels vorgegebenen Punkt laufen.
Sollte dieses nicht die Neutralstellung sein, kann dies mit einem
Schraubendreher an der Potentiometerachse korrigiert werden. Siehe Skizze.

3 ( ) Steuerkniippel betétigen und die Richtigkeit der Funktion priifen.

Bemerkung: Die Linearschieber diirfen nicht bis zum Anschlag laufen.

( EinschlieBlich Trimmung )

Sollte z.B. bei Verwendung des Servos an Anlagen anderer Fabrikate der
Schieberweg zu lang sein, ist eine Korrektur méglich.

Hierzu muB der Widerstand R 10 ( R I ) vergrdBert werden.

Eine Verléngerung des Weges wird durch die Verkleinerung des
Widerstandes R 10 ( R 4 ) erreicht.

4 () Ein Tauschen der Laufrichtung der Linearschieber ist méglich, indem die
Litzen blau und weiB am Motor und gleichzeitig die Litzen braun und grau
am Potentiometer vertauscht werden.

Siehe Bild Nr. 2 A oder B Farben in Klammern.



Ein Umbau des Linearschieber - Servos in ein Drehscheiben - Servo ist mdglich.

Bild Nr. 5

 —

Hierzu wird der Umbausatz, Best. Nr. 1904, bendtigt.

Der Umbausatz besteht aus:

Artikel-Nr.

Teil-Nr. Menge

1D () 1 Gehduse - Oberteil 03 01 013
2D () 1 Zahnrad 03 01 014
3D () 1 Drehscheibe 03 01 015
L'p () 1 Schraube 03 02 004
Umbau

() Teile Nr. 1, Nr. 4 und Nr. 7 entfernen.

Zahnrad Teil Nr. 2 D auf Welle Teil Nr. 5a stecken, auf die
Ausspahrung im Zahnrad achten. Siehe Bild Nr. S

Servo - Gehduse - Oberteil Teil Nr. 1 D auf Mittelteil stecken und
mit den VerschluBplatten befestigen.

Drehscheibe Teil Nr. 3 D aufstecken und mit Schraube Teil Nr. U D
anschrauben.

—_

Sollte trotz genauer Beachtung der Bauanleitung das Servo nicht einwandfrei
funktionieren, steht Ihnen unsere Service Abteilung jederzeit zur Verfiigung.

Einer Reparatursendung ist die Reparaturkostenpauschale von DM 25.- beizufiigen.
Reparatursendungen ohne Reparaturkostenpauschale kdnnen nicht buuarueitet werden.
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SL-1 SL=-2 Sk-3 SL-1la

SL-1 Spezialhalter zum Einbau eines S5L-3  Spezialhalter zum Einbau von
Compact-Servos drei Compact-Servos

SL-2 Spezialhalter zum Einbau von SL-1a Spezialhalter zum Einbau eines
zwel Compact-Servos Querruder-Servos

i L > e

Servo-Spezialhalter fiir 4 microprop Compact-Servos. Falls nur 3 Compact-Servos in

den Spezialhalter montiert werden, kann mit dem beiliegenden Zubehdr der Ein-Aus-

Schalter der Empfangsanlage in den freibleibenden Befestigungsrahmen montiert wer-
den. Dieser Spezialhalter garantiert selbst bei hdchsten Ruderdriicken eine absolut
unverriickbare Befestigung der Compact-Servos bei guter Vibrationsdémpfung.

Abmessung: 141 x 55 mm Best.-Nr. 904

Achtung: Tantal Kondensatoren konnen auch durch Farben gekennzeichnet sein.

\I

Kapazitatinuf | Nenngleichspannung
Kapazitils- | Kuppe | Ring | Punkt Farbe Spannung
kennzeichnung 1. Ziffer | 2. Ziffer| Multiplikator und

nach IEC Polaritats-

und DIN40820 | | _kennzeichen | )
schwarz | — [0 [ x1  [wes | 3V
braun 1 1 x10 gelb 6.3V
ot 2 2 = _ ['schwarz T 10 V.
arange 3 I lgron T 16V
gelb 4 4 = bau T v
grin 5 R L S grau | 25 V.
blau 6 6 = rosa | %% v
violett 7 7 == ] o
grau .8 08 X000 . k.

weil |9 9 x 0,1

Diese Bauanleitung ist urheberrechtlich geschiitzt und darf von Dritten ohne Ein-
willigung des Verfassers, weder ganz noch teilweise vervielfdltigt, nachgedruckt
oder verdffentlicht werden.







